= 071
AN =

Journée d’analyse INDRA

Spider ldentification

Diego Gruyer
GANIL, Université de Caen Basse-Normandie

10.01.2012

w(as
unlverslté d Caen

=} =) = =

A2 N Ge

1/5



Spider Identification

Introduction : présent
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Cartes AE-E
192 + 180 + 144
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Spider Identification

Introduction : futur proche

Cartes AE-E

192 + 180 + 144 +12 x 16 x 2




Spider Identification

Introduction : futur (un peu moins) proche
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Spider Identification

Introduction : futur (un peu moins) proche
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¥ 192 4 180 + 144 +12 x 16 x 2 +(~ 10000)~ 10900 J
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Méthode : Si-Csl-0511 (Ta+Zn @ 39,4 MeV/A)

AE (Si-PG) (in chanel)

2500




Spider Identification

Méthode : Partie automatisée

2500 : @ gamme angulaire

AE (Si-PG) (in chanel)

0 2500
E (Csl-TL) (in a.u.)




Spider Identification

Méthode : Partie automatisée

2500

@ gamme angulaire
@ projection sur la bisectrice

AE (Si-PG) (in chanel)

0 2500
E (Csl-TL) (in a.u.)




Méthode : Partie automatisée

1w @ gamme angulaire
2 @ projection sur la bisectrice
g @ recherche de maxima
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Curvilinear abscissa (in a.u.)
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Spider Identification

Méthode : Partie automatisée

2500

@ gamme angulaire

@ projection sur la bisectrice
@ recherche de maxima

@ placer les points

AE (Si-PG) (in chanel)

0 2500
E (Csl-TL) (in a.u.)




Spider Identification

Méthode : Partie automatisée

2500

@ gamme angulaire

@ projection sur la bisectrice
@ recherche de maxima

@ placer les points

@ attibution de la charge

AE (Si-PG) (in chanel)

0 2500
E (Csl-TL) (in a.u.)




Méthode : Partie automatisée

gamme angulaire
projection sur la bisectrice
recherche de maxima
placer les points

attibution de la charge
balayage du spectre
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AE (Si-PG) (in chanel)

E (CsI-TL) (in a.u.)
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Méthode : Partie automatisée

gamme angulaire
projection sur la bisectrice
recherche de maxima
placer les points

attibution de la charge
balayage du spectre
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E (CsI-TL) (in a.u.)
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Méthode : Partie automatisée

S @ gamme angulaire

: @ projection sur la bisectrice
@ recherche de maxima

@ placer les points

@ attibution de la charge

@ balayage du spectre

@ filtrage a partir des fits

AE (Si-PG) (in chanel)

2500

E (Csl-TL) (in a.u.)

AE:Wf;’E)azeao,a1,ag>0eta2<1




Méthode : Partie automatisée < 1 min.

B A @ gamme angulaire

N e @ projection sur la bisectrice
@ recherche de maxima

@ placer les points

@ attibution de la charge

@ balayage du spectre

@ filtrage a partir des fits

@ petits Zen GG

AE (Si-PG) (in chanel)

13004.5

E (CsI-TL) (in a.u.)

AE = %% — @.ar,8 >0eta <1
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Méthode : Partie manuelle

2500p——— @ gamme angulaire

@ projection sur la bisectrice
@ recherche de maxima

@ placer les points

@ attibution de la charge

@ balayage du spectre

@ filtrage a partir des fits

@ petits Zen GG

AE (Si-PG) (in chanel)

30045 @ correction de la grille

E (CsI-TL) (in a.u.)

AE=(a1_f+)a2—>ao,a1,ag>0eta2<1



Méthode : Partie manuelle

2500y @ gamme angulaire

@ projection sur la bisectrice
@ recherche de maxima

@ placer les points

@ attibution de la charge

@ balayage du spectre

@ filtrage a partir des fits

@ petits Zen GG

AE (Si-PG) (in chanel)

30045 @ correction de la grille
E (CsI-TL) (in a.u.) A ajout de quelques Iignes

AE:@—UE)QHao,a1,ag>0eta2<1 )
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Méthode : Partie manuelle ~ 5 min.

2500w

gamme angulaire
projection sur la bisectrice
recherche de maxima
placer les points

attibution de la charge
balayage du spectre
filtrage a partir des fits
petits Z en GG

AE (Si-PG) (in chanel)

correction de la grille
ajout de quelques lignes
fit avec fonctionnelle

13004.5

E (CsI-TL) (in a.u.)

AE=(a1f—°E)az—>ao,a1,ag>0eta2<1
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Spider Identification

Méthode : Spectre de PiD Si-Csl-0511

PID distribution
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Spider Identification

Méthode : Spectre de PiD Si-Csl-0511

PID distribution
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Méthode : Spectre de PiD Si-Csl-0511

PID distribution
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Méthode : Spectre de PiD Si-Csl-0207

PID distribution
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Spider Identification

END OF LOOP

**** pbreak segmentation violation
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